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สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา-ไฟฟากํ าลัง

สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล
วิทยาเขตภาคตะวันออกเฉียงเหนือ นครราชสีมา



คํ าน ํา

หนังสือเลมนี้เรียบเรียงขึ้นมาเพื่อเปนสวนหนึ่งของการเรียนการสอนในวิชาเครื่องจักรกล
ไฟฟา 2 นอกจากนี้หนังสือเลมนี้ยังเปนประโยชนกับนักศึกษา หรือผูสนใจที่ตองการศึกษาเกี่ยว
กับเครื่องกลไฟฟากระแสสลับสามเฟส โดยเนื้อหาเริ่มต้ังแตพ้ืนฐานเครื่องกลไฟฟากระแสสลับ 
ตามดวยเครื่องกลซิงโครนัส เครื่องกลชนิดเหนี่ยวน ํา และลักษณะสมบัติของเครื่องกลแตละชนิด
เพื่อใหสามารถหาแนวทางการใชงานเครื่องกลไดอยางเหมาะสมตอไป นอกจากนี้ในบทสุดทายยัง
มีการจ ําลองเครื่องกลไฟฟาแบบพลวัตบนแกน d-q ซึ่งจะเปนพื้นฐานใหกับการควบคุมมอเตอร
เหนี่ยวน ําสามเฟสในขั้นสูงตอไป

นายธวัช เกิดชื่น
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